中科院科專計畫產學研合作/分包/委託研究計畫需求規劃表
	合作/分包/委託
研究計畫名稱
	適用於動力外骨骼驗證平台測試動作設計之控制命令優化與研究
	類別
	■學界分包
□研究機構分包
□業界合作開發
□業界委託
□共同執行委託

	隸屬之科專計畫
	野戰全身型動力外骨骼系統開發計畫(1/4)
	經費
	800  仟元

	所承接之
專業實驗室
	□校級_________________；■學院級________________
□無

	計畫聯絡人/電話
	陳誼綸/034712201ext. 352097

	執行目標
	仿生機械腿測試平台可提供外骨骼於穿戴後進行定性與定量之測試、並可回饋多樣之量測之資訊，但往往欠缺較具公信力之測試動作設計，此外，機構結構之限制亦使仿生機械腿無法完全再現人體動作之所有特性。因此，本計畫預期利用外骨骼穿戴於人體後所記錄之動作資訊、或是動作捕捉系統所紀錄之動作資訊，並透過位置軌跡、動作速度與加速度等因子，依測試平台之性能限制優化測試動作之控制命令，使仿生機械腿可提供理想之動力外骨骼測試動作。

	預期效益
	1. 建立外骨骼或動作捕捉系統所紀錄人體動作量測數據之解析方程式，可作為後續參數優化之解析條件。
2. 實現透過位置軌跡、動作速度與加速度等因子結合仿生腿致動器性能所設計之控制命令產生器，使開發者可依因子之需求權重產製適合之測試動作軌跡。
3. 提供外骨骼開發單位驗證所需之測試條件與環境。

	工作項目及時程
	1. 仿生機械腿測試平台操控人機介面之開發與設計。(113年2月至4月)
2. 建立外骨骼所紀錄人體穿戴動作量測數據之解析方程式。(113年4月至6月)
3. 設計依位置軌跡、動作速度與加速度等需求因子結合致動器性能之控制命令產生器。(113年6月至9月)
4. 結合控制命令產生器與仿生機械腿進行動作測試，並實際穿戴動力外骨骼進行相關測試與驗證。(113年9月至12月)

	預期成果產出
(至少)
	■研討會論文  1  篇
■研究報告  1  件；
■軟體  1  套（以Visual Studio C#開發之圖形化視窗人機介面）

	產出物之規格及驗收方式說明
	1. 期中審查與進度查證(7月)
2. [bookmark: _gjdgxs]測試平台測試動作之運動軌跡及負載電流紀錄，以電子檔與圖表形式提供(9月)
3. 控制命令產生器之程式原始碼，可將外骨骼所記錄之數據產製對應之軌跡方程式及機械仿生腿控制命令(11月)
4. 期末報告與功能展示(12月)

	合作對象必要之人員專長
	具備電機、電子電路設計、機電整合、自動控制與遠端資料傳輸等相關專業技能與知識

	合作對象必備之設施及設備
	相關電子電路設計與控制軟體之開發及測試能量





合作對象資格說明表                   填表日期：112年10月23日
	資格類別
	合作對象資格
	應檢附何種文件及資料
	欲查證何種事實或能力
	援引法規條款

	與提供委託研究計畫有關之資格
	具備相關研究實績者
	先前研究實績表列
	具電機、電子電路設計、機電整合與自動控制等專業人員
	科學技術基本法第六條第一項

	與履約能力有關之資格
	具備相關研究實績者
	先前研究實績表列
	具電機、電子電路設計、機電整合與自動控制等專業人員
	

	備註
	
	填
表
單
位
	填填表單位：
飛彈所系測組

聯絡電話：352097

承辦人：陳誼綸

主官(管)：游國輝





